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ALFRED maler dekkeoverflateprofil,
tilstandsparametre beregnes

m Tverrprofilet (2m malebjelke, 17 ultralydsensorer, gyroer mm)
= spor(dybde), -bredde, -areal
m tverrfall/dosering
N
m [ engdeprofilet (lasersensor)
= ujevnhet 1 ytre hjulspor (International Roughness Index)

® (makro)tekstur/ruhet i samme
m rettholtverdier (3m e.a.)
8

m Fotograferer asfalten/vegen (digital)
= FEt bilde hver 20. m
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ALFREDs siste driftsar;: 2006!

m Gamle ultralydsensorer/utstyr/programvare ma
byttes ut!

m Storre tverrprofilbredde trengs: 2m =>3.5-4m!

m Forprosjekt varen 2005:
m Svingende laser OK! (VitaSoft, Kongsberg)

m Utviklingsprosjekt 1 gang oktober 2005!
® Svingende laser maler tverrprofilet

® Dagens ALFREDIlaser maler lengeprofilet (som na)
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’Svingende laser”

m Tekniske data:

m 140 Hz over 85 graders svingsektor (ett tverrprofil hver 15
cm i 80 km/t)

® 550 malepunkt: ca 7 mm mellom hvert over 4 m bredde
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Tverrprofilet med svingelaser

®vitasoft PPS
File  Wiew Mode Tools

Orta range [ # [mm]. £ [mm) ]
1092
1072|
1052
1032

1012 Mg
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Orto intengity [+ [mm), A0l ]

265
204

153 MMMW

102
51
0

-862 -362
Scanno: | 3216 of 3933 4 |

Record to: IS::annerLu:-g.t:-:t Sitart I iy | GPS position: Date and time:
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Tverrprofil av et kjorefel
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Tverrprofil av et vanlig kjorefelt
ALFREDs malemetode

1
[ AT T TN

~ N

20 40 60 0 100 120 140 10N 180 200 220 240 260 280 300 320

—_

0.
)
0.
.
-10.
-15,

cCo oo o o

JENER Y

Havde{mm)

Avstand (cm)

Beregningsmetode ALFRED

1.11.2005 Torleif Hauggdegard Vegdirektoratet



Tverrprofil av et vanlig kjorefelt
Ny malemetode: svinglaser
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Tverrprofilet med svingelaser
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Tverrprofilet med svingelaser
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Tverrprofilet med svingelaser

= writasomr PPS
File '“Wiew Mode Tools

Scan no: I 155 aof _"I

Recaord to: IScannerLr_ng.th GFS position: D ate and tirm
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— Laserboksen
bak pa taket,

~ 2m over asfalten,
[ 3-punkt stag,
proff design!

’ I IIIIITIIIIIT

44045
Statens vegvesen
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Beregningsmetode A: regresjonslinje

Tverrprofil av et kjgrefelt
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2006-2007:

m 2006: 13 ALFRED + 1 ATT + 2 prototyper

B testingtesting, justeringer, endelige
beregningsmetoder

m 2007: 10/13/15? nye maleutstyr SVV+ATI
m kapasitetsokning 60-80 km/t, ca 20-30%
m radatabase pa internett (tilgang for entrepr.?)

® npkkeldata®* > NVDB (tilgang for alle)
*) spordybde, IRI, ...
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; TEKSTURprosjekt 2006

*Justert lasertype
~*Laseren 30cm over asfalt

sSkanner/maler teksturdata
over et areal!

*Teksturdata for beregning av
homogenitet, separasjon,
stgy, 0.a.
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